MECANIQUE DES STRUCTURES |l — FORMULAIRE

Chapitre 1 : équilibre intérieur d’un solide
P/ g Al o
Allongement A/ =—— ; allongement spécifiqgues =—=—,
EF ¢ E

allongement transversal relatif, ¢ =—ue ; allongement thermique relatif ¢, = 2A6 .

Chapitre 2 : traction ou compression simple
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Chapitre 3 : état de contrainte bidimensionnel
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Analyse de I’état de contrainte
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Chapitre 4 :cisaillement simple
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Chapitre 5 : torsion circulaire
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Chapitre 6 : flexion des poutres droites
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Analyse de I’état de contrainte
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Chapitre 7 : Déformée des poutres droites en flexion simple

Déformée due au moment de flexion : y = — M (x)
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Chapitre 10 & 11 : Energie de déformation élastique & systémes hyperstatiques

Théoréme de Castigliano
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Théoréme de Menabrea
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Chapitre 12 : Flambage des poutre droites
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Chapitre 13 : Analyse des états de contrainte et de déformation

Equation caractéristique
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Chapitre 15 : Critéres de rupture de I’équilibre élastique

Coefficient de sécurité et contraintes de comparaison :
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Annexe 3 : Moments d’une aire plane
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Annexe 1V : Fléches et rotations de quelques poutres droites en flexion simple
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